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리니어 모터 테이블 LT 시리즈의 하이스러스트 타입 LT···H는 테이블 안내에 C루브 리니어웨이를 사용하여, 콤팩트성을 
유지할 수 있는 LT 시리즈 중에서도 가장 큰 추력을 발휘하는 중량물 정밀 위치 결정에 최적인 리니어 모터 구동 
액츄에이터입니다.
새로 개발한 LT170H2는 기존 LT···H와 다른 구조의 리니어 모터를 채택하여 정격 추력이 대폭 향상됐습니다. 대응할 수 
있는 운전 조건의 폭이 넓어져서 반도체 관련 장치 및 FA 관련 장치 등 폭넓은 용도에서 활용할 수 있습니다.

LT170H2의 구조 및 특성 LT170H2의 특징

LT 시리즈 추력 비교

LT170H2의 성능

콤팩트, 高추력, 롱 스트로크를 특징으로 반도체 및 FA 등 폭넓은     용도로 활약하는  
리니어 모터 테이블 LT 시리즈 하이스러스트 타입에 高추력, 롱        스트로크를 더욱 강화한 LT170H2를 출시하였습니다.

※ 인크리멘탈 타입 리니어 엔코더가 표준 사양이지만 앱솔루트 타입 리니어 엔코더도 개별 대응 가능합니다.

LT170H2의 정격 추력은 시리즈 최대인 260N이며, 
대응할 수 있는 운전 조건의 폭이 넓어졌습니다.

시리즈 최대 정격 추력1

소비 전력[W]

LT170H2 55.8

LT170H 108.7

감소율(※) 48.7%※ 탑재 질량: 20kg, 이동 속도 1000mm/s로 가동한 경우의 이론값 비교입니다.
　실제 운전과 다른 경우가 있으므로 양해해 주시기 바랍니다.

LT170H2는 여유 있는 정격 추력으로 기존 LT···H와 비교해서 약 
48%의 전력 효율화를 실현했습니다. (※)

전력 효율화4
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롱�스트로크�타입

콤팩트�타입

배드

리니어 엔코더용  
스케일(※)

C루브 리니어웨이 ME

마그네트 레일

리니어 엔코더용  
헤드(※)

코일 모듈형

가동 테이블

최고 속도는 시리즈 최대 3000mm/s를 실현합니다.
생산성 향상에 도움이 됩니다.

고속 가동3

● 속도 안정성
고속 및 高추력 성능, 높은 반복 위치 결정 성능 뿐만 아니라 낮은 코깅의 설계로 높은 속도 안정성을 실현하고 있습니다. 속도 
안정성이 중요한 조건에 최적입니다.

탑재 질량 20kg, 정격 추력 약 80% 조건에서 비교.

정격 추력 향상에 의해 기존 LT···H와 같은 조건으로 
동작했을 경우, 1사이클 당 시간을 단축합니다.
빠른 택타임에 의한 생산성 향상을 실현합니다.

빠른 택타임2 1사이클당 운전 시간 비교
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■ 적용 사례 ■ 호칭번호

1
형식 기호

LT···H2 리니어 모터 테이블 LT 
하이스러스트 타입 H2

형식 기호

5 분해능
분해능

1 0.1μm

5 0.5μm

10 1.0μm

6 커버 지정
커버 지정

무기호 커버 없음 
(표준 가동 테이블에 적용)

D 커버 부착 
(플랜지 부착 가동 테이블에 적용)

8
센서 지정

무기호 센서 없음

SC 센서(리미트, 원점 전),  
센서 레일 부착

센서 지정

7

홀 센서 부착 사양의 경우, 사용할 수 있는 드라이버는 산요전기㈜ SANMOTION 
G 드라이버만 가능합니다.

홀 센서 지정

무기호 센서 없음

H 홀 센서 부착

홀 센서 지정

9
가동 테이블 사양

무기호 싱글 테이블

T2 트윈 테이블

가동 테이블 사양

크기

170 폭 치수 170[mm]

2 크기

가동 테이블의 형상

S 표준

F 플랜지 부착 테이블

3 가동 테이블의 형상

스트로크

LT170H2S 750, 1250, 1750, 2250, 2750

LT170H2S···/T2 480, 980, 1480, 1980, 2480

LT170H2F 750, 1250

LT170H2F···/T2 480, 980

4 스트로크

LT 170 H2 F - 980 / 1 D H SC T2 1

1 2 1 3 4 5 6 7 8 9 10
배열 예

● 반도체 부품 실장기
복수의 컴퍼넌트를 기판에 고속, 고정밀도로 조립하기 위해 고정밀도 위치 결정과 고속 이동, 정지 안정성이 요구됩니다. LT170H2는 큰 정격 추력에 의해 엄격한 
운전 패턴에서도 안정적인 동작이 가능하므로 장치의 신뢰성이 높아집니다.

● 디스펜서 머신
디스펜서 머신에서는 재료를 정확한 위치에 토출 및 도포하기 위해 직선 동작부에는 높은 정밀도와 재현성이 필요합니다. 또한 높은 생산성을 확보하기 위해 
고속 가동 역시 필요합니다. LT170H2를 디스펜서 머신의 XY축으로 구성하면 고속, 고정밀도, 높은 재현성을 갖춘 시스템이 구현됩니다.

사양번호

1 사양번호 1 
(사양번호는 1만 해당됩니다.)

사양번호10



5 6

■ 각종 특성 및 정밀도

■ 센서 사양

■ 시스템 구성

● 사양 및 정밀도

●셋업 소프트웨어
LT170H2를 ADVA 드라이버, SANMOTION G 드라이버로 동작시키는 경우에는 드라이버 파라미터의 초기 설정이 필요합니다. 드라이버의 파라미터 설정은 
셋업 소프트웨어에서 실행합니다. 또한 게인 조정이나 운전 상황 확인에도 이용 가능합니다. 드라이버 본체에는 셋업 소프트웨어, PC 접속 케이블이 포함되어 
있지 않습니다. 이러한 구성품은 복수의 드라이버에서 공용으로 사용할 수 있지만 최소한 1세트는 필요합니다. 고객사 조건에 맞춰 별도로 주문하시거나 
개별적으로 준비하여 주십시오.

LT170H2에는 전용 드라이버로 ㈜히타치산기 ADVA 드라이버, 산요전기㈜ SANMOTION G 드라이버가 준비되어 있으며, 시스템 구성으로  
펄스열 사양과 고속 네트워크 EtherCAT 사양의 2가지 사양을 준비했습니다. 표 1에 LT170H2의 적용 드라이버의 종류가 있습니다.
ADVA 드라이버 및 SANMOTION G 드라이버를 사용한 경우의 시스템 구성 및 각 드라이버에 대한 세부 내용은 다음 페이지에서 확인하여 주십시오.

● 모션 네트워크
LT170H2의 ADVA 드라이버, SANMOTION G 드라이버는 모션 네트워크 EtherCAT에 대응합니다. 모션 네트워크는 펄스열 지령에서의 펄스 주파수 제약, 
아날로그 지령(전압 지령)에서의 노이즈 영향, 케이블 길이에 의한 전압 강하, 온도 드리프트의 영향을 받지 않고, 장치의 고성능화와 고정밀도화를 실현합니다. 
또한, 배선 절감이 가능하며, 복수의 테이블 동기 시스템을 용이하게 구축할 수 있습니다.

싱글 테이블 사양의 센서 타이밍 차트 트윈 테이블 사양의 센서 타이밍 차트

(1) 최대 추력의 지속 시간은 최대 1초입니다.
(2) 주위 온도가 0~25℃, 철제 플레이트에 고정 경우입니다.
(3) 사용하는 컨트롤러의 최대 출력 주파수에 따라서 이 속도에 도달하지 않는 경우도 있습니다.
(4) 제품 본체의 온도가 안정된 경우의 값입니다.

형식과 크기
항목 LT170H2

최대 추력 N(1) 500
정격 추력 N(2) 260
최대 가반 질량 kg 40
분해능 μm 0.1 0.5 1.0
최고 속도 mm/s(3) 690 3000 3000
반복 위치 결정 정밀도 μm(4) ±0.5 ±0.5 ±1.0

형식 A B C D

LT170H2 75 5 25 15
형식 A B C D

LT170H2···/T2 75 5 25 15

비고 표에 기재되지 않은 드라이버를 원하시는 경우는 IKO에 문의하여 주십시오.

표 1. 적용 드라이버의 종류

적용 드라이버의 종류 사양
ADVA-08NL
ADVA-08NL　EC

단상/3상 200V, 750W 펄스열
단상/3상 200V, 750W EtherCAT

SANMOTION G　GADSA03AAA2
SANMOTION G　GADSA03AHA4

단상/3상 200V, 30A 펄스열
단상/3상 200V, 30A EtherCAT

형식 특징

EtherCAT
독일의 Beckhoff가 개발한 실시간 제어를 가능하게 한 Ethernet 기반 오픈 네트워크 통신입니다. 고속 통신과 고정밀도 단말장치간 
동기에 의해, 장치의 고성능화 및 고정밀도화를 실현합니다 또한, 시판중인 Ethernet 케이블을 사용할 수 있으므로 다양한 배선 형태의 
대응이 가능합니다.

SSCNET Ⅲ/H 미쯔비시전기㈜가 개발한 서보 시스템 제어를 위한 모션 네트워크 통신입니다.
광섬유 케이블을 채택하여, 기존 SSCNET에 비해 노이즈 대책이 향상 되었습니다.

MECHATROLINK 컨트롤러와 각종 컴퍼넌트를 접속하는 오픈 필드 네트워크 통신입니다.
㈜야스카와전기가 개발하고, MECHATROLINK 협회가 관리하고 있습니다.

RTEX
RTEX(알텍스: Realtime Express의 약칭)는 서보에 요구되는 고도의 실시간 성능을 실현하기 위해 파나소닉㈜가 독자적으로 개발한 
선진적인 네트워크입니다. 통신 속도는 100Mbps로 매우 고속이며, 시판 LAN 케이블을 사용할 수 있기 때문에 시스템 비용을 낮출 수 
있습니다.

전용 
드라이버

컨트롤러

리니어 모터 테이블 
LT170H2

원점

원점 전

－방향 리미트

＋방향 리미트

메카스토퍼

OFF

OFF

OFF

ON

(D)(D)

C

B

A

스트로크
OFF

OFF

OFF

ON

OFF

ON

(D)(D)

C

C

BB
원점

원점 전

－방향 리미트

＋방향 리미트

메카스토퍼

A A

● 추력 특성
추력 특성 정격 추력 특성

400 5 10 15 20 25 30 35

300

250

200

150

100

50

0

환경 온도 ℃

정
격

 추
력

 N
210210

30000 500 1000 1500 2000 2500

600

500

400

300

200

100

0

테이블의 이동 속도 mm/s

추
력

 N

비고  테이블 이동 속도 1000mm/s일 때의 추력에서 산출한 값입니다.

동적 가반 질량

10001 10 100

100

10

1

0.1

가속도 m/s2

동
적

 가
반

 질
량

 k
g

LT170H2F

LT170H2S

SSCNETⅢ/H, MECHATROLINK, RTEX 대응 드라이버도 준비되어 있으므로 원하시는 경우는 IKO에 문의하여 주십시오.
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■ 시스템 구성

No. 명칭 호칭번호
●❶ 리니어 모터 테이블 11~12페이지를 참조하십시오.
●❷ 드라이버 ADVA-08NLEC
●❸ 모터 중계 케이블 TAE20V7-AM□□
●❹ 엔코더 중계 케이블 TAE20V4-EC□□
●❺ 센서 중계 케이블 TAE10V8-LC□□
●❻ 리미트 분기 케이블(0.1m) TAE20V2-BC
●❼ I/O 커넥터 TAE20V5-CN(1)

●❽ PC 접속 케이블 USB mini B 케이블 
고객사에서 준비하여 주십시오.

●❾ 셋업 소프트웨어 ProDriveNext
㈜히타치산기시스템 웹사이트에서 다운로드하여 주십시오.

●❿ Ethernet 케이블

고객사에서 준비하여 주십시오.
●⓫ 전원 케이블
●⓬ 상위 장치
●⓭ 상위 장치(EtherCAT 대응 기기)
●⓮ I/O 커넥터 연결 케이블

●●❼

●

●❹

●❸

　상위 장치
PLC, 스위치, 센서 등

●

●❷드라이버

　상위 장치
(EtherCAT 대응 기기)

●

PC

●❺●❺

●❾셋업 소프트웨어

❶리니어 모터 테이블 LT170H2

●

●

⓮

❿

●❽

PC
I/O

ET
2

ET
1

R

ACSERVO

ADV Series

L1C
L2C
L1
L2
L3

OPEN

CHARGE

(+)

RB
(-)

U
V
W

트윈 테이블의 시스템 구성 예

싱글 테이블의 시스템 구성 예

PC
I/O

ET
2

ET
1

PC
I/O

ET
2

ET
1

R

ACSERVO

ADV Series

R

ACSERVO

ADV Series

L1C
L2C
L1
L2
L3

OPEN

CHARGE

(+)

RB
(-)

U
V
W

L1C
L2C
L1
L2
L3

OPEN

CHARGE

(+)

RB
(-)

U
V
W

❷드라이버 ❷드라이버

❶리니어 모터 테이블 LT170H2

❾셋업 소프트웨어

⓭상위 장치
(EtherCAT 대응 기기)

⓬상위 장치
PLC, 스위치, 센서 등

A 테이블 B 테이블
⓫

❹❹

❼❼ ❼❼

❸❸

❸❸

❹❹

❺❺❽❽

❿❿

⓮⓮

❻❻

❿❿

주 (1) I/O 커넥터 TAE20V5-CN은 쓰리엠 재팬㈜ 10120-3000PE(커넥터)와 10320-52F0-008(커버)의 조합품입니다.
비고 모터 중계 케이블, 엔코더 중계 케이블, 센서 중계 케이블 길이는, 호칭번호 끌단 □□에 3~10m까지 1m 단위로 지정합니다.
  케이블 길이가 10m 미만의 경우도 2자리로 지정합니다. (3m인 경우의 예: TAE20V7-AM03)

● ADVA(EtherCAT 통신) 드라이버를 사용한 경우의 시스템 구성

No. 명칭 호칭번호
●❶ 리니어 모터 테이블 11~12페이지를 참조하십시오.
●❷ 드라이버 ADVA-08NL
●❸ 모터 중계 케이블 TAE20V7-AM□□
●❹ 엔코더 중계 케이블 TAE20V4-EC□□
●❺ 센서 중계 케이블 TAE10V8-LC□□
●❻ 리미트 분기 케이블(0.1m) TAE20V2-BC
●❼ I/O 커넥터 TAE20R5-CN(1)

●❽ PC 접속 케이블 USB mini B 케이블 
고객사에서 준비하여 주십시오.

●❾ 셋업 소프트웨어 ProDriveNext
㈜히타치산기시스템 웹사이트에서 다운로드하여 주십시오.

●❿ Ethernet 케이블

고객사에서 준비하여 주십시오.
●⓫ 전원 케이블
●⓬ 상위 장치
●⓭ I/O 커넥터 연결 케이블

●●❼

●

●❹

●❸

상위 장치
PLC, 스위치, 센서 등

●

❷드라이버
PC

●❺●❺

❾셋업 소프트웨어

❶리니어 모터 테이블 LT170H2

●❽

PC
I/O

ET
2

ET
1

R

ACSERVO

ADV Series

L1C
L2C
L1
L2
L3

OPEN

CHARGE

(+)

RB
(-)

U
V
W

트윈 테이블의 시스템 구성 예

싱글 테이블의 시스템 구성 예

PC
I/O

ET
2

ET
1

PC
I/O

ET
2

ET
1

R

ACSERVO

ADV Series

R

ACSERVO

ADV Series

L1C
L2C
L1
L2
L3

OPEN

CHARGE

(+)

RB
(-)

U
V
W

L1C
L2C
L1
L2
L3

OPEN

CHARGE

(+)

RB
(-)

U
V
W

❷드라이버 ❷드라이버

❶리니어 모터 테이블 LT170H2

❾셋업 소프트웨어

⓬상위 장치
PLC, 스위치, 센서 등

A 테이블 B 테이블
⓫

❹❹

❼❼ ❼❼

❸❸

❸❸

❹❹

❺❺❽❽

⓭⓭

❻❻

❿❿

주 (1) I/O 커넥터 TAE20R5-CN은 쓰리엠 재팬㈜ 10150-3000PE(커넥터)와 10350-52F0-008(커버)의 조합품입니다.
비고 모터 중계 케이블, 엔코더 중계 케이블, 센서 중계 케이블 길이는, 호칭번호 끌단 □□에 3~10m까지 1m 단위로 지정합니다.
  케이블 길이가 10m 미만의 경우도 2자리로 지정합니다. (3m인 경우의 예: TAE20V7-AM03)

● ADVA(펄스열 지령) 드라이버를 사용한 경우의 시스템 구성



9 10

■ 시스템 구성

트윈 테이블의 시스템 구성 예

싱글 테이블의 시스템 구성 예

● SANMOTION G(EtherCAT 통신) 드라이버를 사용한 경우의 시스템 구성

No. 명칭 호칭번호
●❶ 리니어 모터 테이블 11~12페이지를 참조하십시오.
●❷ 드라이버 GADSA03AHA4
●❸ 모터 중계 케이블 TAE20V7-AM□□
●❹ 엔코더 중계 케이블 TAE20V4-EC□□
●❺ 홀 센서 중계 케이블 TAE20V8-EC□□
●❻ 센서 중계 케이블 TAE10V8-LC□□
●❼ 리미트 분기 케이블(0.1m) TAE20V2-BC
●❽ I/O 커넥터 AL-01131482-01(산요전기㈜)

●❾ PC 접속 케이블 USB 타입 C 케이블 
고객사에서 준비하여 주십시오.

●❿ 셋업 소프트웨어 SANMOTION MOTOR SETUP SOFTWARE
산요전기㈜ 웹사이트에서 다운로드하여 주십시오.

●⓫ 전원 커넥터 세트 A AL-01135740-01(산요전기㈜)
●⓬ Ethernet 케이블

고객사에서 준비하여 주십시오.
●⓭ 전원 케이블
●⓮ 상위 장치
●⓯ 상위 장치(EtherCAT 대응 기기)
●⓰ I/O 커넥터 연결 케이블

비고 모터 중계 케이블, 엔코더 중계 케이블, 센서 중계 케이블 길이는, 호칭번호 끌단 □□에 3~10m까지 1m 단위로 지정합니다.
 케이블 길이가 10m 미만의 경우도 2자리로 지정합니다. (3m인 경우의 예: TAE20V7-AM03)

⓮상위 장치
스위치, 센서 등

❷드라이버

전원
❶리니어 모터 테이블 LT170H2

⓯상위 장치
(EtherCAT 대응 기기)

❾

⓰

❻
❽

❹
❺

❸⓭

⓬

⓫

❿셋업 소프트웨어

❷드라이버

전원

❷드라이버

A 테이블 B 테이블

❶리니어 모터 테이블 LT170H2

⓯상위 장치
(EtherCAT 대응 기기)

⓮상위 장치
스위치, 센서 등

❺
❹

❺
❹

❽ ❽
⓫ ⓫

❸ ❸

⓭

❻
❻

❼

⓰

❾

⓬
⓬

❿셋업 소프트웨어

트윈 테이블의 시스템 구성 예

싱글 테이블의 시스템 구성 예

● SANMOTION G(펄스열 지령) 드라이버를 사용한 경우의 시스템 구성

No. 명칭 호칭번호
●❶ 리니어 모터 테이블 11~12페이지를 참조하십시오.
●❷ 드라이버 GADSA03AAA2
●❸ 모터 중계 케이블 TAE20V7-AM□□
●❹ 엔코더 중계 케이블 TAE20V4-EC□□
●❺ 홀 센서 중계 케이블 TAE20V8-EC□□
●❻ 센서 중계 케이블 TAE10V8-LC□□
●❼ 리미트 분기 케이블(0.1m) TAE20V2-BC

●❽ I/O 커넥터 TAE20R5-CN(쓰리엠 재팬㈜ 
10150-3000PE(커넥터)/10350-52F0-008(커버))

●❾ PC 접속 케이블 USB 타입 C 케이블 
고객사에서 준비하여 주십시오.

●❿ 셋업 소프트웨어 SANMOTION MOTOR SETUP SOFTWARE
산요전기㈜ 웹사이트에서 다운로드하여 주십시오.

●⓫ 전원 커넥터 세트 A AL-01135740-01(산요전기㈜)
●⓬ 전원 케이블

고객사에서 준비하여 주십시오.●⓭ 상위 장치
●⓮ I/O 커넥터 연결 케이블

⓭상위 장치
PLC, 스위치, 센서 등

❷드라이버

전원
❶리니어 모터 테이블 LT170H2

⓮

❾

❽

❻

❹
❺

⓫

⓬ ❸

❿셋업 소프트웨어

⓭상위 장치
PLC, 스위치, 센서 등

❷드라이버

전원

❷드라이버

❶리니어 모터 테이블 LT170H2

B 테이블A 테이블
❸ ❸

⓫ ⓫❽ ❽

❹
❺

❹
❺

❻
❻

❼

⓮

⓬

❾ ❿셋업 소프트웨어

비고 모터 중계 케이블, 엔코더 중계 케이블, 센서 중계 케이블 길이는, 호칭번호 끌단 □□에 3~10m까지 1m 단위로 지정합니다.
 케이블 길이가 10m 미만의 경우도 2자리로 지정합니다. (3m인 경우의 예: TAE20V7-AM03)
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■ 제품 치수

● LT170H2S 싱글 테이블

● LT170H2S/T2 트윈 테이블

● LT170H2F/D 커버 부착 싱글 테이블

● LT170H2F/DT2 커버 부착 트윈 테이블

단위mm

호칭번호 스트로크 길이 배드 취부 홀 테이블 총 질량 가동부 질량
S(2) L N K n kg kg

LT170H2S- 750  750 1100 100  900 14 25.5

5.5
LT170H2S-1250 1250 1600  50 1500 22 34.5
LT170H2S-1750 1750 2100  75 1950 28 43.5
LT170H2S-2250 2250 2600 100 2400 34 52.5
LT170H2S-2750 2750 3100  50 3000 42 61.5

단위mm

호칭번호 스트로크 길이 배드 취부 홀 테이블 총 질량 가동부 질량
S(2) L N K n kg kg

LT170H2F- 750/D  750 1100 100  900 14 28
6.5

LT170H2F-1250/D 1250 1600  50 1500 22 37

단위mm

호칭번호 스트로크 길이 배드 취부 홀 테이블 총 질량 가동부 질량
S(2) L N K n kg kg

LT170H2F-480/DT2 480 1100 100  900 14 34.5
6.5

LT170H2F-980/DT2 980 1600  50 1500 22 43.5

단위mm

호칭번호 스트로크 길이 배드 취부 홀 테이블 총 질량 가동부 질량
S(2) L N K n kg kg

LT170H2S- 480/T2  480 1100 100  900 14 31

5.5
LT170H2S- 980/T2  980 1600  50 1500 22 40
LT170H2S-1480/T2 1480 2100  75 1950 28 49
LT170H2S-1980/T2 1980 2600 100 2400 34 58
LT170H2S-2480/T2 2480 3100  50 3000 42 67

주 (1) 취부 나사의 나사고정깊이가 너무 길면 가동 테이블의 주행 성능에 악영향을 끼칠 수 있으므로 취부 나사 홀의 깊이보다 긴 볼트를 삽입하지 않도록 해 주십시오.
 (2) 기타 스트로크 길이에 대해서는 IKO로 문의하여 주십시오.

주 (2) 기타 스트로크 길이에 대해서는 IKO로 문의하여 주십시오.

주 (2) 기타 스트로크 길이에 대해서는 IKO로 문의하여 주십시오.

주 (1) 취부 나사의 나사고정깊이가 너무 길면 가동 테이블의 주행 성능에 악영향을 끼칠 수 있으므로 취부 나사 홀의 깊이보다 긴 볼트를 삽입하지 않도록 해 주십시오.
 (2) 기타 스트로크 길이에 대해서는 IKO로 문의하여 주십시오.
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호칭번호
항목

ADVA-08NL      (펄스열/아날로그)
ADVA-08NLEC (EtherCAT)

기
본 

사
양

입력 전원 단상/3상 AC200~230V  
50/60Hz

정격 전류/순간 전류 5.1Arms/15.3Arms
전원 설비 용량 1.3kVA
보호 구조(1) 반폐쇄형 IP20
제어 모드 위치 제어/속도 제어/추력 제어

입
출
력 

관
계 

기
능

속도 지령 아날로그 입력: 0~±10V·최고 속도(게인 설정 가능) 또는 EtherCAT
추력 지령 아날로그 입력: 0~±10V·최고 추력(게인 설정 가능) 또는 EtherCAT

위치 지령 라인 드라이버 신호: 20Mpps(비절연 입력, 4체배 후)
오픈 콜렉터 신호: 2Mpps(절연 입력, 4체배 후) 또는 EtherCAT

접점 입출력

[입력] 인텔리전트 단자로, 10입력 단자(EtherCAT 사양은 6입력 단자)를 파라미터로 기능 선택 
 DC12·24V 접점 신호/오픈 콜렉터 신호 입력(내부 DC24V 전원 공급 있음)

[출력] 인텔리전트 단자로, 6출력 단자(EtherCAT 사양은 4출력 단자)를 파라미터로 기능 선택 
 (오픈 콜렉터 신호 출력: 싱크 출력)

내
부 

기
능

내장 오퍼레이터
펄스열 지령 사양: 5자리 숫자 표시기, 5Key 푸시 버튼/딥 스위치(양방향 통신 설정)

EtherCAT 사양: 2자리 숫자 표시기, 딥 스위치(EtherCAT의 노드 주소 설정)
외부 오퍼레이터 Windows(32bit, 64bit) PC 접속 가능(USB2.0 FULL SPEED)
회생 제동 회로 내장
다이나믹 브레이크(2) 내장(동작 조건은 설정 가능)

보호 기능

과전류, 과부하, 제동저항기 과부하, 주회로 과전압, 메모리 이상, 주회로 부족 전압, CT 이상, CPU 이상 1,  
외부 트립(모터 온도 이상), 서보 ON 시 지락 검출, 제어 회로 부족 전압, 서보 앰프 온도 이상, 구동 금지 이상,  

파워 모듈 이상, 세이프티 회로 이상, 긴급 차단, 엔코더 이상, 언 매치 에러, 전원 재투입 요구,  
자극 위치 추정 이상, 자극 위치 추정 미실행, 위치 편차 이상, 속도 편차 이상, 과속도 이상, 순시 정전, 주회로 전원 이상, 구동 범위 이상 

(네트워크 통신 이상, DC 동기 이상, 부족 전압 표시)

사
용 

환
경

사용 주위 온도/보관 온도(3) 0~55℃/-10~70℃
사용 습도 20~90％RH(결로가 없을 것)
내진동(4) 5.9m/s2(0.6G) 10~55Hz
사용 장소 표고 1000m 이하 옥내(부식 가스, 먼지가 없는 곳)

질량 1.2kg

호칭번호
항목

GADSA03AAA2 (펄스열/아날로그)
GADSA03AHA4 (EtherCAT)

기
본 

사
양

입력 전원(1) 단상/3상: AC 200~240V (+10, -15%) 50/60Hz(±3Hz) 
DC: DC300 V(±20%)

정격 전류/순간 전류 5.2 Arms/16.3 Arms
전원 설비 용량 2.4 kVA
제어 모드 위치 제어/속도 제어/추력 제어(파라미터 전환)

입
출
력 

관
계 
기
능

속도 지령 아날로그 입력: 0~±10V·최고 속도(게인 설정 가능) 또는 EtherCAT
추력 지령 아날로그 입력: 0~±10V·최고 추력(게인 설정 가능) 또는 EtherCAT

위치 지령 라인 드라이버 신호: 4Mpps(비절연 입력, 4체배 후) 또는 EtherCAT오픈 콜렉터 신호: 4Mpps(절연 입력, 4체배 후) 　　　　　　　　

접점 입출력

[입력] 8입력 단자를 파라미터로 기능 선택
 DC5V±5%, DC12~24V±10% 접점 신호/오픈 콜렉터 신호 입력(싱크형, 소스형)
 EtherCAT 사양은 2입력이 포토커플러 입력(독립된 전원 사용 가능)

[출력] 8출력 단자(EtherCAT 사양은 2출력 단자)를 파라미터로 기능 선택 
 오픈 콜렉터 신호 출력(싱크형, 소스형)

아날로그 모니터 2ch 출력(X11) 2.0V ±10%: 속도, 전류, 기타를 파라미터로 선택 가능

내
부 

기
능

디지털 오퍼레이터 펄스열/아날로그: 상태 표시, 파라미터 설정, 조정 모드, 시운전 모드, 알람 이력 표시, 모니터 표시, 모터 케이블 설정 
EtherCAT: 상태 표시, 조정 모드, 알람 이력 표시, 모니터 표시

외부 오퍼레이터 Windows(32bit, 64bit) PC 접속 가능(USB 타입 C)
회생 처리 회로 내장
다이나믹 브레이크 회로 내장

보호 기능

출력 파워 장치 이상(과전류), 전류 검출 이상, 안전 토크 차단 이상, 냉각 팬 정지, 과부하, 회생 과부하,  
자극 위치 추정 이상, 연속 회전 속도 과다, 과열 이상, 외부 이상, 서보 앰프 온도 이상, 과전압, 주회로 부족 전압, 주회로 전원 결상, 주회로 

전압 검출 이상, 돌입 방지 시간 이상, 제어 전원 이상, 제어 회로 부족 전압, 엔코더 이상, 과속, 속도 제어 이상,  
속도 피드백 이상, 모델 추종 제진 제어 이상, 위치 편차 과다, 위치 지령 이상, 축간 동기 오차 과다, 듀얼 위치 오차 과다, 듀얼 위치 피드백 

이상, 앰프 간 통신 이상, 위치 편차 차이 과다, 메모리 이상, CPU 이상, 파라미터 이상, 제어 회로 이상, 태스크 처리 이상

사
용 

환
경

사용 시 주위 온도/보관 온도(２) 0~60℃/-20~65℃
사용 습도 95%RH 이하(결로가 없을 것)
내진동 6m/s2(충격 20m/s2)
표고 2000m 이하
과전압 카테고리 Ⅲ

질량 0.9 kg
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주 (1) 보호 방식은 JEM1030에 준합니다.
 (2) 다이나믹 브레이크는 비상 정지용으로 사용하여 주십시오.
 (3) 보관 온도는 운송 중의 온도입니다.
 (4) JIS C60068-2-6：2010에 준합니다. 주 (1) 단상, DC에서 사용하실 경우, 파라미터를 설정하여 주십시오.

 (2) +55℃~+60℃ 또는 1000~2000m인 경우는 정격을 낮추면 사용할 수 있습니다.

■ ADVA의 사양
●  기존 펄스열 지령 입력에 추가로 고속 모션 네트워크 EtherCAT에도 대응합니다.

●  인텔리전트 단자에서, 10 입력 단자 및 6 출력 단자, 아날로그 입력 0〜±10V 제어가 가능합니다.

●  높은 제어 성능으로 정정(整定)시간을 단축하고, 생산성 향상을 실현합니다.

●  셋업 소프트웨어의 파라미터 설정, 모니터 표시, 운전 트레이스나 오토 튜닝 기능을 통한 기계 진단이나 리니어 모터 기동 및 조정이 간단해집니다.

● 새로 개발된 전류 제어를 사용하여 고응답 제어(속도 주파수 응답 3.5kHz)을 구현합니다.

● 쿨롬 마찰, 점성 마찰, 중력을 고정밀도로 검출해서 보상함으로써 위치 결정 정정(整定)시간을 단축합니다.

● 기계의 주파수 특성을 고정밀도로 계측하고, 최적의 서보 파라미터를 자동 조정하기 때문에 기동이 간단합니다.

● 드라이버 설정 지원 소프트웨어를 사용하여 파라미터 설정, 상태 표시, 각종 진단에 의한 튜닝, 시운전, 운전 트레이스 등을 할 수 있습니다.

■ SANMOTION G의 사양
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